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12            机械篇

L1 : 手腕法兰、工具、工件三者长度之和

L2 : 安全空间

我们应保证安全围栏的尺寸为从手臂的中心(下图的A点)大于L0+L1+L2。

图 4.1.1

4.2 RH32机器人的运动范围

图 4.2.1 RH32-130




